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기술/제품명 시설원예농업용 무인주행 전기작업차

기술의 정의

ㅇ시설원예농업은 농촌의 고령화와 고온⋅다습의 열악한 작업환경 때
문에 외국인 노동자도 기피하는 3D 업종임 

ㅇ비닐온실과 유리온실에서 동시에 사용이 가능하면서 재배, 수확, 방
재작업에 소요되는 노동력을 대신하고 4차 산업혁명 기술이 적용되
어 열악한 환경에서 작업이 가능한 무인주행 전기구동 작업차 임

<재배 및 수확> <수송><방제>

핵심기술내용

(기술적 난이도)

ㅇ 주행정밀도 5cm이내의 절대위치인식 무인주행시스템기술
- 자계위치인식센서 및 제어시스템개발
- 높이 30cm이상에서 감지 가능한 자계도로 설계 기술

ㅇ 1.5Kw급 배터리기반 전기자동차 샤시 플랫폼 개발
- 스마트 차량 운용기술개발(배터리+구동모터+인버터+컨버터)
- 스마트 Steerless조향시스템 기술개발

ㅇ 차량 안전을 위한 스마트관제시스템기술개발
- 스마트기기 등을 활용한 출도착정보, 차량고장 및 안전정보기술개발

『2017 올해의 10대 기계기술』



<시설원예농업용 무인주행 전기작업차>

파급효과

ㅇ본 기술은 농가의 노동인력 대체가 가능하여 매년 2000만원(인건비, 
관리비 등)이상의 비용을 절감이 가능해 농가의 경제적효과가 큼

ㅇ현재 국내에는 시설원예용 무인주행 전기작업차 개발 및 사업화가 
전무한 실정이고 아시아지역은 유럽지역에 비해 적용이 많지 않은 
실정으로 아시아 시장을 선점할 수 있는 기회가 있음

ㅇ또한 아래 그림에서 보는 바와 같이 물류, 농업, 관광, 교통등에도 
활용이 가능한 기술임

주요 기술 개발

실적

ㅇ특허출원: 자계기반 주행정밀도 향상을 위한 자계위치 인식장치 외 6건 
ㅇ기술이전: 1건
ㅇ기술료 1억
ㅇ논문발표 2건
ㅇ우수논문상 2건



기 술 이 전

l 기술이전명: 자계기반 무인주행 시스템

l 이전특허: 자계기반 무인주행차량의 주행안내시스템 외 1건

l 기술이전기업: ㈜화인특장

l 이전금액:100,000,000원



특허명 출원번호 출원일 출원인명칭

1 자계기반 무인주행차량의 주행안내시스템 10-2015-0111273 2015-08.06

한국생산기술연구원

2
무인주행차량을 위한 주행방버버 및

주행제어장치
10-2015-0111272 2018.08.06

3 농업용 다기능 로봇형 차량의 조향장치 10-2016-01411097 2016.10.27

4
전휠타입의 시설원예용 다기능 플랫폼

무인반송장치
10-2016-0163089 201612.01

5
휠-레일 겸용타입의 시설원예용 다기능 프랫폼

무인방송장치
10-2016-0163090 2016.12.01

6
자계기반 주행정밀도 향상을 위한

자계위치인식장치 및 방법
10-2016-0166684 2016.12.08

7 농업용 전기차량의 발전시뮬레이션방법 10-2017-0085667 2017.07.05

특 허 출 원
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